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RECOMENDACION UIT-R M.493-10*

SISTEMA DE LLAMADA SELECTIVA DIGITAL PARA EL SERVICIO MOVIL MARITIMO
(Cuestion UIT-R 9/8)

(1974-1978-1982-1986-1990-1992-1994-1995-1997-1997-2000)

La Asamblea de Radiocomunicaciones de la UIT,

considerando

a) que la llamada selectiva en los sentidos costera-barco, barco-barco y barco-costera permitiria cursar con mayor
rapidez el trafico del servicio mévil maritimo;

b) que la Organizacién Maritima Internacional (OMI) ha especificado una serie de caracteristicas de explotacion
que deben tenerse en cuenta al proyectar un sistema de llamada selectiva de uso general;

c) que el Capitulo IV del Convenio Internacional para la Seguridad de la Vida Humana en el Mar (SOLAS)
de 1974, modificado, estipula la utilizacion de la llamada selectiva digital (LLSD) para las llamadas de alerta de socorro
y de seguridad en el Sistema Mundial de Socorro y Seguridad Maritimos (SMSSM);

d) que ni el sistema de llamada selectiva descrito en la Recomendacion UIT-R M.257 ni el que forma parte del
descrito en las Recomendaciones UIT-R M.476 y UIT-R M.625, cumplen plenamente las normas de funcionamiento
recomendadas por la OMI;

e) que diversas administraciones han indicado que necesitan con urgencia un sistema de llamada selectiva de uso
general;

f) que varias administraciones han desarrollado sistemas diferentes;

g) que el sistema debe poder utilizarse en el servicio mdvil maritimo tanto para las necesidades internacionales

como nacionales;

h) que es conveniente que el sistema de 1lamada selectiva satisfaga los requisitos de todos los tipos de barco que
deseen emplearlo;

1) que el apéndice 43 del Reglamento de Radiocomunicaciones (RR)** adoptado por la Conferencia
Administrativa Mundial de Radiocomunicaciones para los servicios moéviles (Ginebra, 1983) (CAMR Mob-83) ha
previsto que todas las administraciones utilicen identidades en el servicio moévil maritimo,

recomienda

1 que cuando se necesite un sistema de LLSD de uso general, este sistema se disefie de acuerdo con las
caracteristicas indicadas en el Anexo 1;

2 que cuando se necesiten versiones simplificadas del equipo LLSD, este equipo simplificado se disefie de
acuerdo con el Anexo 2;

3 que en una estacion radiotelefonica costera del SMSSM se prevea suficiente separacion entre las antenas de los
receptores de canal de socorro por el sistema de LLSD y las antenas transmisoras de la instalacién. Con esto se trata de
evitar cualquier desensibilizacion de los receptores de canal de socorro por el sistema de LLSD si se utiliza algiin
transmisor a toda potencia con una frecuencia distinta de las de socorro de LLSD.

*  Esta Recomendacién debe sefialarse a la atencion de la Organizacion Maritima Internacional (OMI).

** Nota de la Secretaria — Véase el articulo S19 del RR y el Prefacio a la Lista VIIA en base al RR revisado por la Conferencia

Mundial de Radiocomunicaciones (Ginebra, 1995) (CMR-95).
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ANEXO 1

Caracteristicas del equipo de uso general

1 Consideraciones generales

1.1 El sistema es sincrono y utiliza caracteres compuestos tomados de un cédigo detector de errores de 10 bits, tal
y como se indica en el Cuadro 1.

1.1.1 Los primeros siete bits del codigo de 10 bits del Cuadro 1 son bits de informacion. Los bits 8, 9 y 10 indican,
en forma de numero binario, el numero de elementos B que existen en los siete bits de informacion, siendo el elemento Y
la cifra binaria 1 y el elemento B la cifra binaria 0. Por ejemplo, la secuencia BYY en los bits 8, 9 y 10 indica que existen
3 elementos B (0 x4 + 1 x2 + 1 % 1) en la secuencia asociada de siete bits de informacion: la secuencia YYB indica
6 elementos B (1 x4 +1 x2 + 0 x 1) en la secuencia asociada de siete bits de informacion. El orden de transmision de
los bits de informacion empieza por el bit menos significativo, salvo en el caso de los bits de control en que se empieza
por el mas significativo.

1.2 Para proporcionar diversidad en el tiempo en la secuencia de llamada se emplea el método siguiente:

1.21 Excepcion hecha de los caracteres de puesta en fase, cada caracter se transmite dos veces escalonadamente en
el tiempo: la primera transmision (DX) de un caracter especifico va seguida de la transmision de otros cuatro caracteres
antes de la retransmision (RX) de dicho caracter especifico, lo que asegura un intervalo de recepcion por diversidad en el
tiempo de:

1.2.1.1 400 ms en el caso de canales de ondas decamétricas y hectométricas, y
1.2.1.2 331/3 ms en el caso de canales radiotelefonicos de ondas métricas.
1.3 Las clases de emision, los desplazamientos de frecuencia y la velocidad de modulacion seran los siguientes:

1.3.1 FIB o J2B, 170 Hz y 100 Bd en el caso de canales en ondas decamétricas y hectométricas. Cuando la
modulacion por desplazamiento de frecuencia se efectue aplicando sefiales de audiofrecuencia a la entrada de
transmisores de banda lateral unica (J2B), la frecuencia central del espectro de audiofrecuencia aplicado al transmisor
serd de 1700 Hz.

1.3.2 Modulacion de frecuencia con una preacentuacion de 6 dB/octava (modulacion de fase) con desplazamiento de
frecuencia de la subportadora moduladora para su transmision por los canales en ondas métricas:

—  desplazamiento de frecuencia entre 1300 y 2 100 Hz, con la subportadora a 1 700 Hz;

— latolerancia de frecuencia de los tonos 1300 y 2 100 Hz es de + 10 Hz;

— la velocidad de modulacién es de 1200 Bd;

— el indice de modulacién es de 2,0 £ 10%.

1.3.3 Las tolerancias de frecuencia de nuevos modelos tanto de los transmisores como de los receptores en las
bandas de ondas hectométricas y decamétricas deberan ser:

—  estacion costera: £ 10 Hz;

—  estacion de barco: = 10 Hz;

—  anchura de banda del receptor: no debe sobrepasar 300 Hz.
1.4 La frecuencia mas alta corresponde a la condicion B y la més baja a la condicion Y de los elementos de la sefial.

1.5 La informacion contenida en la llamada se presenta como una secuencia de combinaciones de 7 bits, que
constituyen un cédigo primario.

1.5.1 Los 7 bits de informacion del codigo primario representan uno de los simbolos 00 a 127 segun se indica en el
Cuadro 1, y donde:

1.5.1.1 los simbolos 00 a 99 sirven para codificar dos cifras decimales de acuerdo con el Cuadro 2;
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CUADRO 1

Codigo detector de errores para diez bits

Simbolo Sefial transmitida y Simbolo Sefial transmitida y Simbolo Sefial transmitida y
N.° posicion del bit N.° posicion del bit N.° posicion del bit
12345678910 12345678910 12345678910
00 BBBBBBBYYY 43 YYBYBYBBYY 86 BYYBYBYBYY
01 YBBBBBBYYB 44 BBYYBYBYBB 87 YYYBYBYBYB
02 BYBBBBBYYB 45 YBYYBYBBYY 88 BBBYYBYYBB
03 YYBBBBBYBY 46 BYYYBYBBYY 89 YBBYYBYBYY
04 BBYBBBBYYB 47 YYYYBYBBYB 90 BYBYYBYBYY
05 YBYBBBBYBY 48 BBBBYYBYBY 91 YYBYYBYBYB
06 BYYBBBBYBY 49 YBBBYYBYBB 92 BBYYYBYBYY
07 YYYBBBBYBB 50 BYBBYYBYBB 93 YBYYYBYBYB
08 BBBYBBBYYB 51 YYBBYYBBYY 94 BYYYYBYBYB
09 YBBYBBBYBY 52 BBYBYYBYBB 95 YYYYYBYBBY
10 BYBYBBBYBY 53 YBYBYYBBYY 96 BBBBBYYYBY
11 YYBYBBBYBB 54 BYYBYYBBYY 97 YBBBBYYYBB
12 BBYYBBBYBY 55 YYYBYYBBYB 98 BYBBBYYYBB
13 YBYYBBBYBB 56 BBBYYYBYBB 99 YYBBBYYBYY
14 BYYYBBBYBB 57 YBBYYYBBYY 100 BBYBBYYYBB
15 YYYYBBBBYY 58 BYBYYYBBYY 101 YBYBBYYBYY
16 BBBBYBBYYB 59 YYBYYYBBYB 102 BYYBBYYBYY
17 YBBBYBBYBY 60 BBYYYYBBYY 103 YYYBBYYBYB
18 BYBBYBBYBY 61 YBYYYYBBYB 104 BBBYBYYYBB
19 YYBBYBBYBB 62 BYYYYYBBYB 105 YBBYBYYBYY
20 BBYBYBBYBY 63 YYYYYYBBBY 106 BYBYBYYBYY
21 YBYBYBBYBB 64 BBBBBBYYYB 107 YYBYBYYBYB
22 BYYBYBBYBB 65 YBBBBBYYBY 108 BBYYBYYBYY
23 YYYBYBBBYY 66 BYBBBBYYBY 109 YBYYBYYBYB
24 BBBYYBBYBY 67 YYBBBBYYBB 110 BYYYBYYBYB
25 YBBYYBBYBB 68 BBYBBBYYBY 111 YYYYBYYBBY
26 BYBYYBBYBB 69 YBYBBBYYBB 112 BBBBYYYYBB
27 YYBYYBBBYY 70 BYYBBBYYBB 113 YBBBYYYBYY
28 BBYYYBBYBB 71 YYYBBBYBYY 114 BYBBYYYBYY
29 YBYYYBBBYY 72 BBBYBBYYBY 115 YYBBYYYBYB
30 BYYYYBBBYY 73 YBBYBBYYBB 116 BBYBYYYBYY
31 YYYYYBBBYB 74 BYBYBBYYBB 117 YBYBYYYBYB
32 BBBBBYBYYB 75 YYBYBBYBYY 118 BYYBYYYBYB
33 YBBBBYBYBY 76 BBYYBBYYBB 119 YYYBYYYBBY
34 BYBBBYBYBY 77 YBYYBBYBYY 120 BBBYYYYBYY
35 YYBBBYBYBB 78 BYYYBBYBYY 121 YBBYYYYBYB
36 BBYBBYBYBY 79 YYYYBBYBYB 122 BYBYYYYBYB
37 YBYBBYBYBB 80 BBBBYBYYBY 123 YYBYYYYBBY
38 BYYBBYBYBB 81 YBBBYBYYBB 124 BBYYYYYBYB
39 YYYBBYBBYY 82 BYBBYBYYBB 125 YBYYYYYBBY
40 BBBYBYBYBY 83 YYBBYBYBYY 126 BYYYYYYBBY
41 YBBYBYBYBB 84 BBYBYBYYBB 127 YYYYYYYBBB
42 BYBYBYBYBB 85 YBYBYBYBYY
B =0 Orden de transmision de los bits: Bit 1 primero.
Y =1
1.5.1.2 los simbolos de 100 a 127 sirven para la codificacion de las 6rdenes de servicio (véase el Cuadro 3).

1.6 El decodificador del receptor debe asegurar la utilizacion maxima de la sefal recibida, incluyendo el uso del
caracter de "comprobacion de errores".

1.7 Cuando se apliquen las repeticiones de llamadas de socorro descritas en el § 11, se consideran necesarias las
siguientes condiciones:

1.7.1 el decodificador del transmisor debe proporcionar la transmisién repetida de la secuencia de llamada de
acuerdoconel § 11;y

1.7.2 el decodificador del receptor debe asegurar la utilizacion méaxima de la sefal recibida, incluyendo el uso
apropiado del caracter de comprobacion de error y empleando un proceso de decodificacion iterativo con una capacidad
de memoria adecuada.

1.8 Cuando la transmision de una llamada de socorro por el sistema de LLSD se repite automaticamente, el equipo
LLSD de los barcos sera capaz de recibir automaticamente el acuse de recibo de socorro subsiguiente (véase la
Recomendacion UIT-R M.541, Anexo 1, § 3.1.3.1, 3.1.3.2 y 3.3.5).
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CUADRO 2

Cuadro de fusion de las cifras de un nimero decimal en caracteres de diez bits

Los digitos para

Millares | Centenas de| Decenas Centenas de | Decenas
de millon millon de millén | Millones millar de millar | Millares Centenas Decenas | Unidades
D2 D1 D2 D1 D2 D1 D2 D1 D2 D1
Caracter 5 Caracter 4 Caracter 3 Caracter 2 Caracter 1

NOTA 1 — El ultimo caracter que se transmite es el caracter 1.

La secuencia de la cifras D2-D1 varia de 00 a 99, inclusive, en cada caracter (caracteres 1 a 5, inclusive). El cardcter que representa
un nimero dado de dos cifras decimales se transmite como el niimero del simbolo (del Cuadro 1) que es idéntico a dicho numero de

dos cifras decimales.

Cuando el numero tiene un nimero impar de cifras decimales, debe agregarse un cero delante de la posicion mas significativa, para
constituir un niimero entero de caracteres de 10 bits.

CUADRO 3

Utilizacion de los simbolos N.° 100 a 127

Simbolo Puefsia en fase Especificador c (1) | Naturaleza del Primera sefial de Segunda sefial de
N.° y tunciones de formato() ategoria peligro() telemando(! telemando(!
Unicas
100 Rutina Incendio, Simplex No se indica el motivo®
explosion F3E/G3E TP
101 Inundacién Duplex Congestion en el centro de
F3E/G3E TP conmutacién maritima
102 Zona geografica Colisién & Ocupado®
103 ® ® Encalladura Interrogacion Indicacion de cola de
secuencial esperal
104 Puesta en fase, Escorado, en Incapaz de Estacion prohibida®
Posicion peligro de cumplimentar
RX-0 zozobrar
105 Puesta en fase, Naufragio Fin de llamada® No hay operador
Posicion disponible®
RX-1
106 Puesta en fase, Naturaleza Sin gobiernoya | Datos Operador temporalmente
Posicion comercial la deriva no disponible(®
RX-2 del barco
107 Puesta en fase, Peligro no & Equipo desconectado®
Posicion definido
RX-3
108 Puesta en fase, Seguridad Abandono del &) Incapaz de utilizar el canal
Posicion barco propuesto®
RX-4
109 Puesta en fase, Pirateria/ataquea | J3E TP Incapaz de utilizar el
Posicion mano armada modo propuesto®
RX-5
110 Puesta en fase, | ©) Urgencia Hombre al agua | Acuse de recibo de | Barcos y aeronaves, segiin
Posicion SOCOITO la Resolucion 18 (Mob-83)
RX-6
111 Puesta en fase, H3E TP Transportes médicos
Posicion (segln la definicion
RX-7 de los Convenios de
Ginebra, 1949, y
Protocolos adicionales)
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CUADRO 3 (Continuacion)

Simbolo Puefsia en fase Especificador C (1) Naturaleza del Primera sefial de Segunda sefial de
N.° y ﬁﬁicclgses de formato() ategoria peligro() telemando(! telemando(!
112 Socorro Socorro Emision RLS Retransmision de Oficina publica de
SOCOITO llamada de previo pago
113 F1B/I2B Facsimil/datos segiin Reco-
TTY-FEC mendacion UIT-R M.1081
114 Barcos que tienen &) &)
un interés comin
115 FIB/J2B TTY- Datos V.21
ARQ
116 Todos los barcos FIB/J2B TTY Datos V.22
recibida
117 Acuse RQ ) )
(EOS)
118 Prueba® Datos V.22 bis
119 FIB/J12B TTY Datos V.23
120 Estaciones AlA Morse TR Datos V.26 bis
individuales
121 Reservado para Actualizacion del Datos V.26 ter
fines nacionales registro de posicion
distintos de la o ubicacion del
llamada, por barco
ejemplo, Informe
UIT-R M.1159
122 Acuse BQ Q) Q)
(EOS)
123 Estacion individuall AlA Morse Datos V.27 ter
con servicio
semiautomatico/
automatico
124 ©® F1C/F2C/F3C Datos V.32
FAX
125 Puesta en fase, M M
Posicion DX
126 * Ninguna Ninguna informacién(®)
informacion®
127 | EOS M M
TR: Grabacién magnética (' En prevision de utilizaciones futuras de los simbolos no
TP: Telefonia asignados actualmente, los equipos no deben rechazar las
TTY: Impresion directa o llamad'as que c.ontengan esos simbolos. - .
ARQ: Equipo segiin la Rec. UIT-R M.476 o T0~daV1a por asignar, en.el.caso de que se utlhc;a con las primeras
la Rec. UIT-R M.625 sefiales de telemando distintas del simbolo N.° 104 — se reserva
FAX: Facsimil para uso futuro.
: Facsimi

Simbolo transmitido en lugar de informacién

de mensaje no utilizada.

(3)
“)

(%)
(6)

N
®)
)

Aun no asignada: se reserva para uso futuro.

Se utiliza para llamadas selectivas a un grupo de barcos de una
zona de servicio de trafico para barcos determinada
(Rec. UIT-R M.825). No deberé usarse en ninguna ampliacion
futura.

Sélo se utiliza en servicio semiautomatico/automatico.

Se utiliza en el servicio automatico de ondas métricas/decimé-
tricas (Rec. UIT-R M.586). No debe utilizarse para ninguna
ampliacion futura.

No debe utilizarse en ninguna ampliacion futura.

Véase el § 8.4.

Véanse los § 8.2.1.1 y8.2.1.2.
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2 Formato técnico de la secuencia de llamada
2.1 El formato técnico de la secuencia de llamada es:
Serie de Secuencia de Especificador de Di on | Cat , Auto-
puntos puesta en fase formato treceion | Lalegona | §jentificacion
Fin de Caracter de
Mensaje | Mensaje | Mensaje | Mensaje . | comprobacion
1 ) 3 4% e e e Sccuencia de errores
(EOS)
(ECC)
* Sélo llamadas de socorro.
0493-00
2.2 En las Figs. 1 a 4 y en los Cuadros 4 a 7 aparecen ejemplos de secuencias de llamadas tipicas y de la
constitucion del formato de transmision.
2.3 Los organigramas que ilustran el funcionamiento del sistema de LLSD pueden verse en las Figs. 5a y 5b.
3 Serie de puntos y puesta en fase
3.1 La secuencia de puesta en fase facilita informacion al receptor para la correcta puesta en fase de los bits y la

determinacion sin ambigiiedad de las posiciones de los caracteres en una secuencia de llamada (véase la Nota 1).

NOTA 1 — La adquisicion de la sincronizacion de caracteres se consigue mediante el reconocimiento del caracter, en vez
de hacerlo, por ejemplo, reconociendo un cambio en la serie de puntos, con el fin de reducir la sincronizacion falsa
causada por un bit erréneo en la serie de puntos.

3.2 La secuencia de puesta en fase estd constituida por caracteres especificos en las posiciones DX y RX
transmitidas alternativamente. Se transmitiran seis caracteres DX.

3.2.1 El caracter de puesta en fase en la posicion DX es el simbolo N.° 125 del Cuadro 1.

3.2.2 Los caracteres de puesta en fase en la posicion RX especifican el comienzo de la secuencia de informacion
(esto es, el especificador de formato) y consisten en los simbolos N.° 111, 110, 109, 108, 107, 106, 105 y 104 del
Cuadro 1, transmitidos sucesivamente.

33 Se considera que se ha logrado la puesta en fase cuando se reciben satisfactoriamente dos DX y una RX,
o dos RX y una DX, tres RX en las posiciones DX o RX apropiadas, respectivamente. Estos tres caracteres de puesta en
fase pueden ser detectados en posiciones sucesivas 0 no sucesivas, pero en ambos casos se han de examinar todos los bits
de la secuencia de puesta en fase para comprobar que la serie de tres caracteres es correcta. Solo debera rechazarse una
llamada si no se encuentra ninguna serie correcta en toda la secuencia de puesta en fase.

3.4 Con objeto de lograr las condiciones adecuadas para una sincronizacion mas temprana de los bits y permitir a
las estaciones de barco emplear métodos de exploracion para supervisar varias frecuencias en ondas decamétricas y
hectométricas, la secuencia de puesta en fase debe ir precedida de una serie de puntos (es decir, secuencia B-Y o Y-B
alternada sincronizada en bits con las siguientes sefiales) con una duracion de:

34.1 200 bits

En ondas decamétricas y hectométricas, para las llamadas de «socorro», de «acuse de recibo de socorro» y de
«retransmision de socorro» y de «acuse de recibo de retransmision de socorro» y para todas las secuencias de llamada a
estaciones de barco.

3.4.2 20 bits

En ondas decamétricas y hectométricas, para todas las secuencias de acuse de recibo (salvo los acuses de recibo de
socorro y de retransmision de socorro (véanse el § 3.4.1 y la Nota 1)) y para todas las secuencias de llamada a estaciones
costeras (salvo las llamadas de retransmision de socorro (véase el § 3.4.1). En ondas métricas, para todas las llamadas.

NOTA 1 — En circunstancias excepcionales y exclusivamente en frecuencias de funcionamiento nacionales, la secuencia
de puntos de 200 bits podra incluirse también en las secuencias de acuse de recepcion hacia los barcos.
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4 Especificador de formato
4.1 Los caracteres de especificador de formato que se transmiten dos veces en las posiciones DX y RX (véase la
Fig. 1) son:

4.1.1 simbolo N.° 112, para una «llamada de socorro» (nimero 3086 (apéndice S13, parte A3, § 1) del RR), o
4.1.2 simbolo N.° 116, para una «llamada a todos los barcos», o

4.1.3 simbolo N.° 114, para una llamada selectiva a un grupo de barcos que tengan un interés comtn (por ejemplo,
que pertenezcan a un pais determinado, o a un mismo armador, etc.), o

4.1.4 simbolo N.° 120, para una llamada selectiva a una estacion determinada, o

4.1.5 simbolo N.° 102, para una llamada selectiva a un grupo de barcos que se encuentren en una determinada zona
geografica, o

4.1.6 simbolo N.° 123, para una Illamada selectiva a una estacion determinada utilizando el servicio
semiautomatico/automatico.

4.2 Para las «llamadas de socorro» y para las «llamadas a todos los barcos», se considera que los decodificadores
del receptor deben detectar dos veces el caracter de especificador de formato, con el fin de eliminar las falsas alarmas.
Para las otras llamadas, los caracteres de direccion proporcionan una proteccion suplementaria contra las falsas alarmas,
por lo que se considera suficiente detectar una sola vez el caracter de especificador de formato (véase el Cuadro 8).

5 Direccion

5.1 Las «llamadas de socorro» y las «llamadas a todos los barcos» carecen de direccion, puesto que esas llamadas
van dirigidas implicitamente a todas las estaciones (estaciones de barco y estaciones costeras).

5.2 Para una llamada selectiva dirigida a un barco o a una estacion costera determinada, o a un grupo de estaciones
que tengan intereses comunes, la direccion estd constituida por los caracteres correspondientes a la identidad de la
estacion del servicio movil maritimo y la secuencia consiste en caracteres codificados de acuerdo con el Cuadro 2 (véase
la Nota 1).

NOTA 1 —De acuerdo con el ex apéndice 43 (articulo S19) del RR, las identidades utilizadas en el servicio movil
maritimo consisten en una serie de nueve cifras, compuesta de tres cifras de identificacion maritima (MID) y otras seis
cifras.

Estas identificaciones estan incluidas en las partes de direccion y autoidentificacion de la secuencia de llamada y se
transmiten como cinco caracteres C5C4C3C,C que comprenden las diez cifras de:

(X1, X2) (X3, X4) (X5, X6) (X7, Xg) y (X9, X10)

respectivamente, donde la cifra Xjo es siempre 0 a menos que el equipo esté también disefiado segun la Recomen-
dacion UIT-R M.1080.

Ejemplo:
La identidad de estacion de barco MID X, X5 X¢ X7 Xg Xg es transmitida por el equipo de LLSD como:
M, I) (D, X4) (X5, X¢) (X7, X3) (X9, 0)

5.3 Para una llamada selectiva dirigida a un grupo de barcos, situados en una zona geografica determinada, una
direccion numérica indicando las coordenadas geograficas consistente en 10 digitos (es decir, 5 caracteres) construida
como sigue (véase la Fig. 6 y la Nota 1).

NOTA 1 — A fin de ajustarse a la practica corrientemente aceptada, el orden de registro y lectura debe ser primero la
latitud y después la longitud.

5.3.1 La zona geografica designada sera un rectangulo en proyeccion Mercator.

5.3.2 El angulo superior izquierdo (esto es, Noroeste) del rectangulo es el punto de referencia para la zona.

5.3.3 La primera cifra indica el sector de acimut en que esta situado el punto de referencia, de la siguiente manera:
5.3.3.1 el cuadrante NE se indica mediante la cifra «0»,

5.3.3.2 el cuadrante NW se indica mediante la cifra «1»,

5.3.3.3 el cuadrante SE se indica mediante la cifra «2»,

5.3.3.4 el cuadrante SW se indica mediante la cifra «3».
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5.3.4 La segunda y tercera cifras indican la latitud geografica del punto de referencia en decenas y unidades de
grados.

5.3.5 La cuarta, quinta y sexta cifras indican la longitud geografica del punto de referencia en centenas, decenas y
unidades de grados.

5.3.6 La séptima y octava cifras indican el lado vertical (es decir, Norte a Sur) del rectangulo, Ad, en decenas y
unidades de grados.

5.3.7 La novena y décima cifras indican el lado horizontal (es decir, Oeste a Este) del rectangulo, AA, en decenas y
unidades de grados.

6 Categoria

6.1 La informacién de «categoria» se codifica como se indica en el Cuadro 9 y define el grado de prioridad de la
secuencia de llamada.

6.2 En el caso de una llamada de «socorro», la prioridad viene definida por el especificador de formato, y no se
incluye en la secuencia de llamada ninguna informacion de categoria.

6.3 En el caso de las llamadas relacionadas con la seguridad, la informacion de «categoria» especifica:
6.3.1 socorro (numero 3143 del RR); o

6.3.2 urgencia; o

6.3.3 seguridad.

6.4 Para las demas llamadas, la informacion de «categoria» especifica:

6.4.1 la naturaleza comercial del barco para recoger las comunicaciones de costera a barco que tienen la categoria de
prioridad 6, segin la definicion del ntimero 4441 del RR. Algunas estaciones costeras no utilizan la categoria de
prioridad comercial del barco;

6.4.2 rutina.

7 Autoidentificacion

7.1 La identidad del servicio movil maritimo (MMSI — maritime mobile service identity), asignada a la estacion
que llama, codificada segun el § 5.2 y su Nota 1, se utiliza para la autoidentificacion. La MMSI se almacenara en la
unidad LLSD y el usuario no podra cambiarla con facilidad.

8 Mensajes

Los mensajes incluidos en una secuencia de llamadas comprenden los siguientes elementos, enumerados por el orden en
que deben aparecer en cada mensaje:

8.1 En el caso de una «llamada de socorro» (véanse el Cuadro 4 y la Fig. 4a)), la informacioén de socorro esta
contenida en cuatro mensajes que se presentan en el siguiente orden:

8.1.1 El mensaje 1 es la indicacion de la «naturaleza del peligro», codificada segtn el Cuadro 10, a saber:
8.1.1.1 incendio, explosion;

8.1.1.2 inundacion;

8.1.1.3 colision;

8.1.1.4 varada;

8.1.1.5 escorado, en peligro de zozobrar;

8.1.1.6 naufragio;

8.1.1.7 sin gobierno y a la deriva;

8.1.1.8 peligro no definido;

8.1.1.9 abandono del barco;
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8.1.1.10 pirateria/ataque a mano armada;
8.1.1.11 hombre al agua;
8.1.1.12 emisién de una radiobaliza de localizacion de siniestros (RLS).

8.1.2 El mensaje 2 es la indicacion de las «coordenadas del lugar de socorro», y se compone de 10 cifras, que
indican la posicion del buque en peligro, codificadas segtin los principios descritos en el Cuadro 2, y agrupadas de dos en
dos, comenzando por la primera y la segunda (véase la Nota 1 del § 5.3).

8.1.2.1 La primera cifra indica el cuadrante geografico en el que se ha producido la situacion de peligro, a saber:
8.1.2.1.1 el sector NE se indica mediante la cifra «0»,

8.1.2.1.2 el sector NW se indica mediante la cifra «1»,

8.1.2.1.3 el sector SE se indica mediante la cifra «2»,

8.1.2.1.4 el sector SW se indica mediante la cifra «3».

8.1.2.2 Las cuatro cifras que siguen indican la latitud en grados y minutos.

8.1.2.3 Las cinco cifras que siguen indican la longitud en grados y minutos.

8.1.2.4  Si no pueden incluirse las «coordenadas del lugar de socorroy, o si la informacion sobre la posicién no ha sido
actualizada durante las 23 horas y media precedentes, las 10 cifras que siguen a la «naturaleza del peligro» deben
transmitirse automaticamente como cifra 9 repetida diez veces.

8.1.2.5 El equipo LLSD se ha de proporcionar con facilidades de actualizacioén automatica de la posicion conforme a
NMEA 0183 (o CEI-1162) para la entrada de datos procedentes de un equipo de navegacion.

8.1.3 El mensaje 3 es la indicacion de la hora (UTC) cuando las coordenadas sean validas y se compone de cuatro
cifras codificadas segiin los principios descritos en el Cuadro 2 y agrupados de dos en dos comenzando por las cifras
primera y segunda.

8.1.3.1 Las primeras dos cifras indican la hora en horas.
8.1.3.2 Las cifras tercera y cuarta indican la fraccion de la hora en minutos.

8.1.3.3 De no poderse incluir la hora, las cuatro cifras de indicacion de la hora deberan transmitirse automaticamente
como «8 8 8 8».

8.14 El mensaje 4 es un caracter tinico que indica el tipo de comunicacion (teléfono o teleimpresor) preferido por la
estacion en peligro para ulteriores intercambios de trafico de socorro (numero 3143 del RR). Este caracter se codifica
como se indica en el Cuadro 11.

8.2 Para otros tipos de llamadas (véanse el Cuadro 5 y las Figs. 2 y 3), salvo la «retransmision de socorroy, el
«acuse de recibo de retransmision de socorro» y el «acuse de recibo de socorro» (véase el § 8.3), se incluyen dos
mensajes en el siguiente orden:

8.2.1 El mensaje 1 es la informacion de «telemando», y se compone de dos caracteres (primero y segundo
telemando) codificados segun se indica en los Cuadros 11y 12.

8.2.1.1 Si no se necesita mas informacion que la transmitida por el primer caracter de telemando, el segundo caracter
de telemando sera el simbolo N.° 126 (ninguna informacion) (véase el Cuadro 12).

8.2.1.2 Sino se utiliza informacion de telemando, se transmite el simbolo N.° 126 dos veces.

8.2.2 El mensaje 2 puede contener dos elementos de «mensaje de canal o frecuencia», cada uno de los cuales
constara siempre de tres caracteres: «caracter 1», «caracter 2» y «caracter 3», codificados de acuerdo con el Cuadro 13 o
la posicion del barco que indique la frecuencia de trabajo propuesta (en el modo F1B/J2B, debera utilizarse la frecuencia
asignada) en multiplos de 100 Hz o el nimero de canal (codificado de acuerdo con el Cuadro 13) o la posicion del barco.
El primer elemento de frecuencia (el campo RX) de la llamada indica la frecuencia de recepcion de la estacion llamada, y
el segundo elemento de frecuencia (el campo TX), la frecuencia de transmision de la estacion llamada. En los acuses de
recibo, los campos RX y TX indican las frecuencias de recepcion y de transmision de la estacion que acusa recibo,
respectivamente (véase también la Fig. 2 y la Nota 1).

NOTA 1 - Si se utiliza solamente un elemento de mensaje de canal o frecuencia, este elemento indica el canal o la
frecuencia de recepcion de la estacion llamada o un canal de dos frecuencias (frecuencias asociadas por pares). Puede
emplearse un segundo elemento de mensaje de canal o frecuencia para designar el canal o la frecuencia de transmision
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de la estacion llamada. Si la estacion que llama indica solamente la frecuencia de recepcion de la estacion llamada (para
transmisiones en modo difusidén) deberd entonces transmitirse el simbolo N.° 126 repetido 3 veces en lugar de
transmision de la estacion llamada o un elemento de mensaje de frecuencia. Si no se transmite ningin elemento de «canal
o frecuencia» se transmite el simbolo N.° 126 seis veces. En el caso de las llamadas que utilicen el servicio
semiautomatico/automatico en ondas métricas (véase el Cuadro 7), se transmite solamente un elemento del «mensaje de
canal o frecuencia» que indique el numero del canal apareado. En ausencia de este elemento, se transmitira el
simbolo N.° 126 tres veces.

8.2.2.1 Informacion de frecuencia

La frecuencia (en el modo F1B/J2B, debera utilizarse la frecuencia asignada) en multiplos de 100 Hz solamente puede
indicarse asi cuando sea inferior a 30 MHz. Los tres caracteres proporcionan las seis cifras decimales que se requieren. El
caracter | representa las unidades (U) y las decenas (T) de 100 Hz, el caracter 2, las centenas (H) y los millares (M), y el
caracter 3, las decenas de millar (TM) y las centenas de millar (HM) de 100 Hz.

8.2.2.2 Informacion de canal

8.2.2.2.1 Canales en ondas decamétricas y hectométricas

Si la cifra HM es 3, significa que el nimero representado por las cifras TM, M, H, T y U es el niimero de canal de
funcionamiento en ondas decamétricas y hectométricas (ya sea éste de una sola frecuencia o de dos frecuencias).

8.2.2.2.2  Canales en ondas métricas

Si la cifra HM es 9, significa que el numero representado por los valores de las cifras M, H, T y U es el nimero del canal
de trabajo en ondas métricas. Si la cifra M es 1, significa que la frecuencia de transmision de las estaciones de barco esta
siendo utilizada como frecuencia de canal simplex tanto por las estaciones de barco como por las estaciones costeras. Si
la cifra M es 2, significa que la frecuencia de transmision de las estaciones costeras esta siendo utilizada como frecuencia
de canal simplex tanto por las estaciones de barco como por las estaciones costeras.

8.2.2.3 Informacién de la posiciéon de barco

8.2.2.3.1 El mensaje 2 puede contener la posicion del barco, consistente en la cifra 5 repetida dos veces y diez cifras
(cinco caracteres) indicativas de la posicion, codificadas de acuerdo con los § 8.1.2 a 8.1.2.3 (véase el Cuadro 14).

8.2.2.3.2 Cuando hay que responder a una secuencia de llamada por la que se pide la posicion del barco (véase la
Fig. 3d)) el mensaje 2 consta de doce cifras (seis simbolos), las diez primeras de las cuales deberan codificarse de
acuerdo con los § 8.1.2 a 8.1.2.3, seguidas de un simbolo N.° 126.

8.2.2.3.3 En este caso el mensaje 3 sigue al mensaje 2 y contiene la hora (UTC) a la que las coordenadas sean validas,
codificada conforme se indica en los § 8.1.3 a 8.1.3.3.

8.2.3 El mensaje 3 sigue al mensaje 2 cuando se utiliza el sistema DSC en las llamadas iniciadas por estaciones de
barco que requieren una conexion semiautomatica o automatica (véase el Cuadro 7), y contiene el numero de la red
telefonica publica con conmutacion (es decir, el nimero de teléfono). En este caso, el especificador de formato utilizado
es el simbolo N.° 123.

8.2.3.1 La codificacion de este numero comprende hasta nueve simbolos, de manera similar a la indicada en el
Cuadro 2, salvo que el primer caracter transmitido debe ser el simbolo N.° 105 o el N.° 106 para indicar si el nimero de
la red contiene un nimero par o impar de digitos significativos. Por ejemplo, el nimero 0012345 se codificaria como
numeros de simbolo 105 00 01 23 45, mientras que el numero 00123456 se codificaria como 106 00 12 34 56.

8.3 Los formatos de mensaje para las llamadas de «retransmision de socorroy, incluyendo las alertas costera-barco
de «acuse de recibo de retransmision de socorro» y de «acuse de recibo de socorro» se indican en las Figs. 4b) y 4c),
respectivamente.

8.3.1 Para el caso de una retransmision de socorro en la que se desconoce la identidad de la estacion en peligro, debe
retransmitirse automaticamente la «identificacion de la estacion en peligro», como simbolo N.° 126, cinco veces.

8.3.2 Anulacion de llamada de socorro

Para anular una llamada de «socorro» transmitida inadvertidamente, puede transmitirse una llamada de «anulacion de
socorro» en el formato indicado en la Fig. 4c), incluyendo la propia MMSI del barco, como identificacion de barco en
peligro. Esta anulacion debe estar seguida inmediatamente por un procedimiento de anulacién vocal, tal como se describe
en la Recomendacion UIT-R M.541.
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8.4 Para las llamadas de prueba en las frecuencias exclusivas de socorro y seguridad en las bandas de ondas
hectométricas y decamétricas, la secuencia de la llamada viene dada en el Cuadro 6 (véase también la Recomen-
dacion UIT-R M.541, Anexo 1). Se deberian incluir medios técnicos que impidieran la transmision de esta secuencia por
ondas métricas. Ademas, el primer simbolo de telemando N.° 118 (véase el Cuadro 3) solo se podra insertar en la
secuencia dada en el Cuadro 6.

9 Fin de secuencia

El carécter de «fin de secuencia» (EOS — end of sequence) se transmite 3 veces en la posicion DX y una vez en la
posicion RX (véase la Fig. 1b)). Es uno de los tres unicos caracteres que corresponden a los simbolos N.%% 117, 122
y 127, de acuerdo con lo siguiente:

9.1 Simbolo N.° 117 si la llamada requiere acuse de recibo (Acuse de recibo RQ).

9.2 Simbolo N.° 122 si la secuencia es una respuesta a una llamada que requiere acuse de recibo (Acuse de
recibo BQ).

9.3 Simbolo N.° 127 para todas las demas llamadas.

10 Caracter de comprobacion de errores

10.1 El caracter de comprobacion de errores (ECC — check-character) es el ultimo caracter transmitido y sirve para

comprobar si hay en la secuencia errores no detectados por el codigo detector de errores de diez unidades, asi como la
diversidad en el tiempo empleada.

10.2 Los 7 bits de informacion del ECC seran iguales al bit menos significativo de las sumas modulo 2 de los bits
correspondientes de todos los caracteres de informacion (es decir, paridad vertical par). Los caracteres del especificador
de formato y del EOS se consideran como caracteres de informacidn. Los caracteres de puesta en fase y los caracteres de
retransmision (RX) no se consideraran como caracteres de informacion. S6lo debera usarse un caracter de especificador
de formato y un caracter de EOS para construir el ECC. EI ECC debe transmitirse también en las posiciones DX y RX.

10.3 Las transmisiones de acuse de recibo automatico no deben iniciarse, al menos que se reciba y se descodifique
correctamente el ECC. Un ECC recibido que no concuerda con el calculado a partir de los caracteres de informacion
recibidos, puede ser ignorado si se debe a un error detectado en el codigo de deteccion de errores de diez unidades de los
caracteres de informacidn que son corregibles utilizando el codigo de diversidad en el tiempo.

11 Tentativa de llamada de socorro

11.1 Las llamadas de socorro pueden transmitirse como una tentativa de llamada de una sola frecuencia o
multifrecuencia precedida de una serie de puntos. Cuando una tentativa de llamada de socorro contiene mas de una
llamada de socorro consecutiva en la misma frecuencia (véase la Recomendacion UIT-R M.541, Anexo 1, § 3.1.3), estas
llamadas consecutivas podran transmitirse sin preparacion entre el final de una llamada y el comienzo de la serie de
puntos de la siguiente llamada para que pueda mantenerse la sincronizacion de bits (véase la Fig. 1c)).

11.2 La activacion de una llamada de socorro s6lo podra hacerse pulsando un boton especial claramente sefialado y
protegido contra toda manipulacién involuntaria. El inicio de toda llamada de socorro debe requerir al menos dos
operaciones independientes entre si.

11.3 Las llamadas con especificador de formato «llamada de socorro» o pertenecientes a las categorias «socorro»,
«urgencia» o «seguridad» solo podran iniciarse manualmente. Esta regla ha de aplicarse también a los barcos equipados
con un sistema automatico de LLSD. Para la repeticion automatica de llamadas de socorro, véase la Recomen-
dacion UIT-R M.541, Anexo 1, § 3.1.3 y3.3.5.

12 Alarma acustica

Deberia disponerse de una sefial acustica de alarma y de un indicador optico para sefalar la recepcion de una llamada de
socorro o de una llamada con indicacion de categoria «socorro» (véase la Recomendacion UIT-R M.541, § 3).



FIGURA 1

Constitucion de la secuencia de llamada

DX/RX A B C D E F G H I
Especificador Direccion Categoria Auto- Mensaje de Mensaje de Mensaje de  |Fin de secuencia| Caracter de
Serie Secuencia de formato del usuario identificacion telemando frecuencia frecuencia comprobacion
de de puesta llamado 3 caracteres de errores
puntos en fase 2 caracteres idénticos DX
idénticos 5 caracteres 1 caracter 5 caracteres 2 caracteres 3 caracteres 3 caracteres 1 caracter RX 1 caracter
a) Formato técnico del mensaje tipico de rutina
DX DX DX DX DX DX BI B2 B3 B4 BS D1 D2 D3 D4 D5 El E2 F1 F2 F3 Gl G2 G3 H I H H
Serie de puntos
RX RX RX RX RX RX RX RX A BI B2 B3 B4 BS C D1 D2 D3 D4 D5 El E2 F1 F2 F3 Gl G2 G3 H I
7 6 5 4 3 2 1 0
b) Secuencia de transmision correspondiente a la Fig. 1a)
G1 G2 G3 H H DX DX DX DX DX DX A A BI B2 B3
Serie de puntos
F2 F3 G1 G2 G3 H I RX RX RX RX RX RX RX RX A
7 6 5 4 3 2 1 0
0493-01

¢) Secuencia de transmision para la repeticion de una llamada de socorro a la misma direccion de acuerdo conel § 11
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FIGURA 2

Ejemplos de una secuencia de llamada y de secuencias de respuesta para llamadas individuales tipicas

a) Secuencia de llamada

Seri S . Especificador Acuse de recibo RQ Carécter d
Zne decuen01a de formato Direccion Categoria | Autoidentificacion | Telemando y frecuencia (Fin de secuencia) aracter de
i © plflesta 2 caracteres |5 caracteres | 1| caracter 5 caracteres 8 caracteres 3 caracteres idénticos DX comproll)acw’n tde errores
untos en fase Y . racter
p idénticos 1 caracter RX caracte
b) Secuencia de respuesta con confirmacion
Y
Seri S . Especificador Acuse de recibo BQ Carécter d
ecuencia L , . . . . . . racter
Zne y . de formato Direccion Categoria | Autoidentificacion | Telemando y frecuencia (Fin de secuencia) ba acte d e
e puesta , R
© p 2 caracteres 5 caracteres 1 caracter 5 caracteres 8 caracteres 3 caracteres idénticos DX compro ac10’n C errores
puntos en fase idénticos 1 caracter RX I cardcter
T T T
| | |
| | |
| | |
| | |
| | |
1 1 1
} 1 1 i icid
Y Y v c) Secuencia de respuesta con nueva proposicion
. . Especificador Acuse de recibo B ,
Serie Secuencia p . ., , . . ., Nuevo telemando y/O . . Q Caracter de
de formato Direccion Categoria | Autoidentificacion . (Fin de secuencia) -
de de puesta . frecuencia propuestos P comprobacion de errores
2 caracteres 5 caracteres | 1 caracter 5 caracteres 3 caracteres idénticos DX ,
puntos en fase S 8 caracteres . 1 caracter
idénticos 1 caracter RX
T T T
| | |
| | |
1 1 1
| | |
| | |
| | |
1 1 1 .
Y Y Y d) Secuencia de respuesta con rechazo
. . Especificador . A reci
Serie | Secuencia P L, , . . . Telemando y frecuencia euse de recibo BQ Caracter de
de formato Direccidon Categoria Autoidentificacion . (Fin de secuencia) .,
de de puesta > Incapaz de cumplir NSO comprobacién de errores
2 caracteres 5 caracteres | 1 caracter 5 caracteres 3 caracteres idénticos DX .
puntos en fase Y 8 caracteres ., 1 caracter
idénticos 1 caracter RX
0493-02
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FIGURA 3

Secuencias de llamada y secuencias de respuesta para interrogacion secuencial y peticién de la posicion del barco

a) Secuencia de llamada de interrogacion secuencial

. . Especificador - . i
Serie | Secuencia P . . . . . .. | Interrogacion secuencial Aa,lse de recibo RQ Caracter de
de formato Direccion | Categoria | Autoidentificacion * (Fin de secuencia) .
de de puesta A para telemando : . comprobacion de errores
2 caracteres 5 caracteres | 1 caracter 5 caracteres 6¢c| 3 caracteres idénticos DX ;
puntos | en fase R 2 caracteres > 1 caracter
idénticos 1 caracter RX
Y b) Secuencia de respuesta a interrogacion secuencial
Serie | Secuencia Especificador Interrogacion secuencial Acuse de recibo BQ Caracter d
de formato Direccién | Categoria Autoidentificacion g * (Fin de secuencia) aravc’ erde
de de puesta > para telemando i comprobacion de errores
2 caracteres 5 caracteres | 1 caracter 5 caracteres 6c| 3 caracteres idénticos DX ,
puntos | en fase S 2 caracteres . 1 caracter
idénticos 1 caracter RX
¢) Secuencia de respuesta a una peticion de la posicion del barco
. . Especificador . Acuse de recibo BQ Caracter de
Serie | Secuencia ey . S .. | Posicion del barco | ,, . . Iy
de formato Direccion | Categoria | Autoidentificacion (Fin de secuencia) comprobacion
de de puesta 5 7 para el telemando S
2 caracteres caracteres | 1 caracter 5 caracteres 6¢ |3 caracteres idénticos DX de errores
puntos | en fase S 2 caracteres , ,
idénticos 1 caracter RX 1 caracter
d) Secuencia de respuesta a una peticion de la posicion del barco
Y
. Especificador Acuse de recibo B Caracter de
Serie | Secuencia de format Direccid . A .. | Posicion del barco s | . BQ Iy
de de puesta e formato ireccion | Categoria | Autoidentificacion ara ol telemando Coordenadas Tiempo (Fin de secuencia) comprobacion
) en fase 2 caracteres 5 caracteres | 1 caracter 5 caracteres p ) ¢ 6 caracteres 2cp 3 caracteres idénticos DX | de errores
untos Y caracteres i .
p idénticos 1 caracter RX 1 caracter
*

*¥*  Véase el § 8.2.2.3.2 (6 caracteres).
*¥*k*  Veéase el § 8.2.2.3.3 (2 caracteres).

Debe incluirse el simbolo N.° 126 repetido seis veces (véase la Nota 1 del § 8.2.2).

0493-03
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FIGURA 4

Secuencias de «llamada de socorro», de retransmision de socorro, de acuse de recibo de socorro
y de acuse de recibo de retransmision de socorro

a) Llamada de socorro

0I-€6+v" N ¥-LIN YU

Especificador C Fin de .
. . oordenadas| . . racter
Serle | Secuencia del formato Aute- e reza del lugar Tiempo Telemando* seeuencia coCr?l arf)gacdign
de de puesta socorro |identificacion dlel pe’hgro de socorro 2 | cardcter 3 caracteres DX deperrores
caracter idénti
puntos | en fase 2vca’racvteres 5 caracteres 5 caracteres | caracteres 1dept1cos 1 carécter
idénticos 1 caracter RX
b) Retransmision de socorro
*% % y acuse de recibo de
retransmision de socorro
; , Telemando |Identificacion . Fin de :
Serie | Secuencia Especificador| ~  ICategoria Auto- e Lo b Naturaleza |Coordenadas| Tiempo secuencia*** Caracter de
del formato |Direccion** — ., _|Retransmision| de barco en del peli del lugar 2 Telemando* comprobacion
de de puesta (socorro) | identificacion : el peligro . 3 caracteres DX
4 £ 2 caracteres |5 caracteres| o o p " de socorro peligro 1 cardcter de socorro caracteres 1 caracter idénticos de errores
puntos | cn fase idénticos caractetr 5 caracleres | .o ricter | 5 caracteres 5 caracteres , 1 caracter
1 caracter RX
¢) Acuse de recibo de socorro
Especificador .
Telemando : y Fin de .
. . del formato . Identificacion : X Caracter de
Serie |Secuencia llamada a Categorfa| ~ Auto- Acuse de del bareo en Naturaleza C(Zl(;rldlt;m:rias Tiempo Telemando* | secuencia*** comprobacién
de | depuesta | {o4os los b (socorro) |identificacion|  recibo X del peligro & 2 . 3 caracteres DX |y
0dos 1os barcos , 5 d peligro , de socorro 1 caracter idénti e errores
puntos | en fase 2 caracteres |1 cardcter| 5 caracteres | de socorro s 1 cardcter | 5 o cteres | CAracteres idénticos 1 caricter
idénticos 1 caracter 1 caracter RX
5 caracteres
* Tipo de comunicacion subsiguiente de teleimpresor (véase el Cuadro 11 y el § 8.1.4).

**  No se incluye la direccion si el especificador de formato es «todos los barcosy.

skesksk

Si el especificador de formato es «todos los barcosy, el caracter «fin de secuencia» es el simbolo N.° 127; para una llamada de retransmisioén de socorro dirigida

a una estacion costera, el caracter «fin de secuencia» es RQ (simbolo N.° 117); para una llamada de acuse de recibo de retransmisién de socorro transmitida por
una estacion costera, el caracter «fin de secuencia» es BQ (simbolo N.° 122).

sfeskeskeosk

Las secuencias a) y b) muestran como puede establecerse una retransmision de socorro LLSD a partir de una llamada de socorro LLSD recibida. También se

deberian poder generar llamadas de retransmision de socorro en respuesta a una situacion de peligro observada o notificada por un medio que no sea la LLSD.

sfeskesk sk

En caso de anulacion de una llamada de «socorro» transmitada inadvertidamente, afiddase la autoidentificacion (MMSI propia del barco).

ST
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Transmision

Transmitir
mensaje

Recepcion

Y
A

@)

2)

No»

¢ Direccion
exenta de
errores?

Si

GCorTes- ™
ponde la direccion
a una direccion
almacenada?,

Si
nggz;i] Almacenar Recepcion
p : mensaje mensaje
mensaje

;Corres-
ponde la direc-
cion con la alma-

cenada?

(Mensaje
recibido sin del mensaje
grrores’ recibido

7 Concuerda’
el ECC

ecibido?

Leer informacion

(Guarda

Si

FIGURA 5a

Ejemplo de organigrama de funcionamiento

Operacion de caracter
general

No (Si)

Bifurcacion (decision)

Si (No)

Operacion manual

Comienzo o fin de
los procedimientos

Indicar error
enel ECC

relacion con la
seguridad?

Y
Fin de Acuse de Acuse de Proi;%(%ér;l(ligr;tos
secuencia recibo BQ recibo RQ enel RR
¢ Es totalmente
aceptable? Composicion de
Si mensaje*
Y Y Y
Espera de fre- Composicion Composicién Composicién s
cuencia y canal o macts e mensaje de mensaje Composicion
de trabajo propuesta recibo BQ de cumplir J
[ A T R R
Este método puede utilizgrse cuando se empleqn receptores Transmitir
monocanal (sin exploracion) o receptores multicanal. mensaje
Este método es preferible cuando se utilizan receptores
de exploracion en canales de LLSD.
Véase el organigrama de composicion de mensaje en la Fig. 5b. Fin

0493-05a
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FIGURA 5b

Organigrama de composicion del mensaje

omposicion
Especificar formato de mensaje

S

‘ 1 1 1 1 1 1
A todos . Secuencias ‘

Socorro los barcos Zona Grupo Selectiva especiales

o — n i r — —

Seleccionar direccion* <—4|

Y

Registrar
la auto-
identificacion™*

Registrar la jnc’fusyee la
naturaleza del naturaléza del

peligro?

peligro

r Y T
‘ Direccién Direccién Direccion
de zona de grupo individual ‘

S e S

! ] 1 ! 1
‘ . K . Naturaleza
Rutina Seguridad Socorro Urgencia comercial
del barco
— |
Registrar
la auto-
lidentificacion**|
;Se f
ispozﬁc de 1a3 (Se ha
coordenadas del acusado
lugar de so- recibo?
No
A (Es Inf
Registrar las coor- (5 sintor- -
den%da§ del peligro totalmente macion adi-
y el tiempo ** aceptable? cional?
. }f{egistre_ig lad La unidad de ' 7 Informacid
informacion de proceso copia ¢ by
telemando mensaje recibido de telemando
Especificar
informacion
de telemando
. S Especificar . ir Especificar
l,lnf(‘)lmd‘c_llon jnfognacién de 4.lﬂf9!md$.{‘)ﬂ infognaci()n de
de frecuencia del frecuencia del [ < de frecuencia del frecuencia del
receptor? receptor Lansmisor transmisor
~ No No [
7 Informacion Registrar
sobre posicion posicion del
barco***
< No ]
cogexha';'n semiauto™ Registrar
‘matica/automatica numero
S e elefdnico
No

Acuse
de recibo RQ

o BQ?
™ Fin de secuencia % .
= V - .", En el caso de mensaje de respuesta la
a unidad de La unidad de La unidad de . . . . sz
proceso agrega proceso agrega proceso agrega unidad de proceso copia la autoidentificacion
el acuse de el fin de el acuse de : s
recibo BQ secuencia recibo RQ del mensaje recibido.

0493-05b

** La autoidentificacion de una secuencia de

llamada es automaticamente registrada.

*#%* Esto puede registrarse automaticamente.
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FIGURA 6

Coordenadas geograficas

AN
¢e N
)\(.‘
Y\ 10°
I\ /
c 50 = /
=1 w I/ ] ] ]
_200/15° —10°, -5 (° 50 10°  15°  20°
7
' —10°
— O
15 b
—20° =
S
a) ¢,=-11°(Sw) A= 12° (Este) rp=3  M=5°
Especificador ) 1 1 0 1 2 0 3 0 5 Categoria
de formato
R v A Y
Sector b, A, At A
b) §,=-10°(Sur) A, =10° (Este) Ap=10° m=10°
Especificador 5 1 0 0 1 0 1 0 1 0 Categoria
de formato
c) ¢, =10° (Norte) A, =-20° (Oeste) Ap =20° AN = 30°
Especificador | 1 0 0 2 0 2 0 3 0 Categoria
de formato
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CUADRO 4

Secuencias de llamada para la «llamada de socorro» y la «llamada a todos los barcos»

19

(2) (5) (1) (5) Mensaje
Especificador [ Direccion | Categoria Auto- (H* (@)
de formato identificacion EOS | ECC
1 2 3 4
) &) (@) ()**
S%?é?ffaﬁz Naturaleza del [Coordenadas del| Tiempo | Telemando | 127 | ECC
00--——99 peligro  |lugar del peligro 100,
100-------—-- 124 | 00----------- 99 109 6 113
Socorro 2) (6)
Llamada a 12 Telemando i
ool | | Urseni 06 | Freueni
110
barcos _ 00------- 99 excepto 117, | 90eoeeceeeero
116 Segurldad 122 v 125 ’ 00 99
108 Y No No EOS
utilizado|  utilizado 127
(): Numero de caracteres
* Véase el § 9.
ok Tipo de comunicacion subsiguiente, véanse el Cuadro 11 yel § 8.1.4.
CUADRO 5
Secuencias de llamada para llamadas selectivas
(2) %) O] &) Mensaje* (1)** €))
Especificador Direccion Categoria Auto- EOS ECC
de formato identificacion 1 2
Llamada a Socorro (2) (6) EOS
barcos que se 00-—mmme 99 112 127
encuentran en Urgencia
una zona 110
geografica .
determinada Seglu 5 ;gdad
102
Llamada a Naturaleza 00------- 99 Telemando Frecuencia, ECC
barcos con un comercial 100--------- 126 | canal o posicion
interés comun del barco del barco ***
114 Véaseel § 5 106 excepto 00----------- 99
del Anexo 1 117,122 y 125
Llamada Rutina Acuse RQ
individual 100 117
120 o
Acuse BQ
122
o
EOS
127
(): Nuamero de caracteres
* Se requiere un mensaje 3 para una secuencia de respuesta a una peticion de la posicion del barco (véase la Fig. 3d)).
*k Véase el § 9.
kekok

Véanse los § 8.2.2.3.1 y8.2.2.3.2.
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CUADRO 6

Secuencia de las llamadas selectivas de prueba del equipo usado

para las llamadas de socorro y seguridad

(2 &) O] &) Mensaje (H*
Especificador | Direccion Categoria Auto- EOS ECC
de formato identificacién | 5
2) (©)
Primer Acuse RQ
Llamada S idad telemando Frecuencia o 117
individual | 00-----99 B8 J(— 99 118; canal 126 0 ECC
120 segundo transmitido Acuse BQ
telemando seis veces 122
126
(): Numero de caracteres
* Véaseel § 9.
CUADRO 7
Secuencia de una llamada semiautomatica/automatica en el sentido barco-costera
(2 (%) O] &) Mensaje (H* &)
Especificador | Direcciéon | Categoria Auto- EOS ECC
de formato identificacion 1 3
(@) (6)** (2-9)
Llamada en ondas
meétricas — primer
telemando 100,
101, 104, 105,
106, 121 6 124;
Llamada en ondas Informacion | Acuse RQ
hectométricas y Frecuencia | de seleccion 117
123 00-----99 Rutina 00--------- 99 decamétricas — o canal 105 6 106, ECC
100 primer telemando | 00--------- 99 seguida de 0
102 ... 124, 00---------- 99
excepto 110, 112, (véase el Acuse BQ
117 6 122; §8.2.3.1) 122
segundo
telemando de
acuerdo con el
Cuadro 12

0):

* Véase el § 9.

ek

Numero de caracteres

Soélo 3 para llamadas en ondas métricas.
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CUADRO 8

Especificador de formato

Simbolo N.° Especificador de formato
112 Llamada de socorro
116 Llamada a todos los barcos
Llamada selectiva a:
120 — Estaciones individuales
102 — Barcos en una determinada zona geografica
114 — Barcos que tienen un interés comuin
123 Servicio semiautomatico/automatico
CUADRO 9
Categoria
Simbolo N.° Categoria
Seguridad, relativa a:
112 Socorro
110 Urgencia
108 Seguridad
Otras:
106 Prioridad comercial del barco
100 Rutina
CUADRO 10
Naturaleza del peligro
Simbolo N.° Naturaleza del peligro
100 Incendio, explosion
101 Inundacién
102 Colision
103 Encalladura
104 Escorado, en peligro de zozobrar
105 Naufragio
106 Sin gobierno y a la deriva
107 Peligro no definido
108 Abandono del barco
109 Pirateria/ataque a mano armada
110 Hombre al agua
112 Emision de una RLS

21
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CUADRO 11

Primer caracter de telemando

sﬁl‘fib(‘ilf’ Uso y/o modo Equipo terminal
100 Simplex F3E/G3E Teléfono
101 Duplex F3E/G3E Teléfono
102 () _
103 Interrogacion secuencial -
104 Incapaz de cumplimentar -
105 Fin de llamada® -
106 Datos(®) Médem
107 ) _
108 () _
109 J3E Teléfono
110 Acuse de recibo de socorro -
111 H3E Teléfono
112 Retransmision de socorro -
113 F1B/J2B FEC Teleimpresor(®
114 @ -
115 F1B/J2B ARQ Télex/teleimpresor(®)
116 F1B/J2B recepcion Teleimpresor
118 Prueba”) -
119 F1B/J2B Teleimpresor
120 Morse A1A Grabador magnético
121 Actualizacion del registro de
posicion o ubicacion del barco -
123 Morse A1A Manipulador Morse/auriculares
124 F1C/F2C/F3C Aparato de facsimil
126 Ninguna informacién(® -

1
2
(3)
“)
(%)
(6)
(N
®)

Los simbolos 117, 122, 125 y 127 no deben utilizarse.

Todavia por asignar — se reserva para un uso futuro.

Ha de ir seguida de uno de los segundos simbolos de telemando 100-109 (véase el Cuadro 12).

Sélo se utiliza para el servicio automatico/semiautomatico.

Ha de ir seguida de uno de los segundos simbolos de telemando 115-124 (véase el Cuadro 12).
Equipo conforme a las Recomendaciones UIT-R M.476 o UIT-R M.625.

Véase el § 8.4.
Véaseel § 8.2.1.2.
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CUADRO 12

Segundo caracter de telemando

23

Simbolo

Para ser utilizada con las primeras

N.e M Significado sefiales de telemando siguientes
100 No se indica el motivo®
101 Congestion en el centro de conmutacién maritima(®
102 Ocupado®
103 Indicacion de cola de espera®
104 Estacion prohibida(® 104 (Incapaz de cumplir)®
105 No hay operador disponible(?)
106 Operador temporalmente no disponible(?)
107 Equipo desconectado®
108 Incapaz de utilizar el canal propuesto®
109 Incapaz de utilizar el modo propuesto(®
110 Barcos y aeronaves, segtin la Resolucion 18 (Mob-83) Cualquiera, salvo 104, 105, 106, 110,
111 Transporte médico segun la definicién del Convenio de Ginebra, 1949, 1126 118
y protocolos adicionales
112 Oficina publica de llamada de previo pago 100, 101, 109, 115 6 124
113 Facsimil/datos segtin la Recomendacion UIT-R M.1081 106
114 * .
115 Datos V.21
116 Datos V.22
118 Datos V.22 bis®®
119 Datos V.23 106 (Datos)
120 Datos V.26 bis®®
121 Datos V.26 ter®®
123 Datos V.27 ter®®
124 Datos V.32
126 Ninguna informacién(® Cualquiera, salvo 104, 110 6 112

1
(2

(3)

“)
(%)

(6)

Los simbolos N.° 117, 122, 125 y 127 no deben utilizarse.

Todavia por asignar, en el caso de que se utilice con las primeras sefiales de telemando distintas del simbolo N.° 104 — se
reserva para uso futuro.

Cuando se otorgan asignaciones alternativas a las segundas sefiales de telemando 100-109 (véase (@), éstas pueden ser utili-
zadas con las primeras sefiales de telemando distintas del simbolo N.° 104.

Todavia por asignar: se reserva para un uso futuro.

La transmision de datos conforme a estas Recomendaciones UIT-T puede requerir la adopcion de medidas especiales en las
estaciones costeras y puede no ser factible en todas las bandas de frecuencias.

Véaseel § 8.2.1.1.
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CUADRO 13
Informacion de frecuencia o de canal
0 X Frecuencia en miltiplos de 100 Hz de acuerdo con los valores dados
Frecuencia 1 X X X X X por las cifras HM, TM, M, H, T, U.
2 X
3 X X X X X | Nuamero del canal de trabajo de ondas decamétricas y hectométricas
indicado por los valores de las cifras TM, M, H, Ty U.
Canales 8 X X X X X Sélo se utiliza en los equipos de la Recomendacion UIT-R M.586.
9 (0] XM X X X | Numero del canal de ondas métricas indicado por los valores de las
cifras M, H, Ty U.
HM T™M M H T U
Caracter Caracter Caracter
3 2 1@

(M Si la cifra M es 1, significa que la frecuencia de transmision de las estaciones del barco esta siendo utilizada como frecuencia
de canal simplex tanto por las estaciones del barco como por las estaciones costeras. Si la cifra M es 2, significa que la
frecuencia de transmision de las estaciones costeras estd siendo utilizada como frecuencia de canal simplex tanto por las
estaciones del barco como por las estaciones costeras.

@ El Gltimo caracter que se transmite es el caracter 1.

CUADRO 14
Informacion de posicién (Anexo 1, § 8.2.2.3)
Cifra
de Latitud Longitud
cuadrante
NE=0
NW_: I | Decenas | Unidades | Decenas | Unidades | Centenas | Decenas | Unidades | Decenas | Unidades
SE ‘_2 de de de de de de de de de
SW=3 grados grados | minutos | minutos grados grados grados minutos minutos
55 X X X X X X X X X X
Caracter Caracter Caracter Caracter Caracter Caréacter
6 5 4 3 2 1M

1

El ultimo caracter que se transmite es el caracter 1.
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ANEXO 2

Clases de equipo

1 El equipo de clase A que incluye todas las facilidades definidas en el Anexo 1, cumplird las necesidades de
transporte que impone el SMSSM de la OMI para instalaciones en las bandas de ondas hectométricas y decamétricas.

El equipo de clase B ofrece las facilidades minimas al equipo a bordo de barcos donde no es preciso el equipo de clase A
y cumple las necesidades de transporte minimas que impone el SMSSM de la OMI para instalaciones en las bandas de
ondas hectométricas y/o métricas.

El equipo de clase D esta destinado a suministrar facilidades minimas de LLSD de socorro, urgencia y seguridad en
ondas métricas, asi como la llamada y recepcion de rutina, sin cumplir necesariamente las estipulaciones minimas de
transporte que impone el SMSSM de la OMI para instalaciones en la banda de ondas métricas.

El equipo de clase E esta destinado a suministrar facilidades minimas de LLSD de socorro, urgencia y seguridad en
ondas hectométricas y/o decamétricas, asi como la llamada y recepcion de rutina, sin cumplir necesariamente las
estipulaciones minimas de transporte que impone el SMSSM de la OMI para instalaciones en las bandas de ondas
hectométricas y decamétricas.

NOTA 1 —El equipo de clase C, F y G definido en las versiones anteriores de esta Recomendacion (por ejemplo,
Recomendacion UIT-R M.493-5 (Ginebra, 1992) y Recomendacion UIT-R 493-7 (Ginebra, 1995)) no ofrecia las
funciones LLSD minimas vitales (transmision y recepcion de alertas de socorro) y ha sido pues retirado.

2 Los requisitos técnicos de los equipos de las clases B, D y E figuran a continuacion en los § 3, 4 y 5.
3 Clase B (s0lo para ondas hectométricas y/o métricas)
3.1 Posibilidades de transmision

3.1.1 Especificador de formato: Llamada de socorro
Llamada a todos los barcos
Llamada a estacion individual
Llamada utilizando el servicio semiautomatico/automatico.

3.1.2 La identificacion numérica de la estacion llamada (direccion).
3.1.3 Categoria: Socorro

Urgencia

Seguridad

Rutina.
3.14 La autoidentificacion (insertada automaticamente).

3.1.5 Mensajes

3.1.5.1 Para llamadas de socorro:

Mensaje 1:  Naturaleza del socorro; por defecto, socorro no definido
Mensaje 2:  Coordenadas del lugar de socorro

Mensaje 3:  Hora de la tltima actualizacion de la posicion

Mensaje 4:  Tipo de comunicacion subsiguiente:
ondas hectométricas: H3E o J3E
ondas métricas: F3E/G3E simplex.

3.1.5.2 Para llamadas de retransmision de socorro:

Primer telemando: Retransmision de socorro
Identificacion del barco: Seglin se define en el Anexo 1
Mensajes 1 a 4: Comoenel § 3.1.5.1.

3.1.5.3 Para llamadas de acuse de recibo de socorro:

Primer telemando: Acuse de recibo de socorro
Identificacion del barco: Seglin se define en el Anexo 1

Mensajes 1 a 4: Comoenel § 3.1.5.1.
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3.1.5.4 Para todas las demas llamadas:
Primer telemando: Incapaz de cumplimentar

Ondas hectométricas: para llamadas de estacion individual H3E, J3E o "prueba" (véase el Anexo 1,
§ 8.4); para llamadas que utilizan los servicios semiautomaticos/automaticos en
ondas hectométricas H3E, J3E o "fin de la llamada".

Ondas métricas: para llamadas de estacion individual F3E/G3E simplex o duplex; para llamadas
que utilizan los servicios semiautomaticos/automaticos en ondas métricas
F3E/G3E simplex o duplex o "fin de llamada".

Segundo telemando: Ninguna informacién

Frecuencia/canal o posicion del barco: Segun se define en el Anexo 1

Informacion de seleccion

(servicio automatico/semiautomatico): Numero de teléfono del abonado a la red publica.

3.1.6 Caracter de fin de secuencia: Segun se define en el Anexo 1.

3.2 Posibilidades de recepcion

3.21 Recepcion y posibilidades de presentacion de toda la informacion contenida en las llamadas enumeradas en
el § 3.1, mas todas las llamadas de retransmision de socorro excepto las que tengan el especificador de formato "llamada
de zona geografica", todas las llamadas de acuse de recibo de socorro y todas las llamadas "incapaz de cumplimentar".

3.2.2 Sefial actistica de alarma para sefialar la recepcion de una LLSD.
4 Clase D (solo para ondas métricas)

4.1 Posibilidades de transmision

4.1.1 Especificador de formato: Llamada de socorro

Llamada a todos los barcos
Llamada a estacion individual.

4.1.2 La identificacion numérica de la estacion llamada (direccion).
4.1.3 Categoria: Socorro

Urgencia

Seguridad

Rutina.
4.14 La autoidentificacion (insertada automaticamente).

4.1.5 Mensajes

4.1.5.1 Para las llamadas de socorro:

Mensaje 1:  Naturaleza del socorro; por defecto, socorro no definido
Mensaje 2:  Coordenadas del lugar de socorro

Mensaje 3:  Hora de la tltima actualizacion de la posicion

Mensaje 4:  Tipo de comunicacion subsiguiente: F3E/G3E simplex.

4.1.5.2 Para todas las demas llamadas:

Primer telemando: F3E/G3E simplex
Incapaz de cumplimentar
Segundo telemando: Ninguna informacién
Informacién de frecuencia/canal: Canal de trabajo en ondas métricas, por defecto, canal 16 para llamadas de

urgencia y seguridad.

4.1.6 Caracter de fin de secuencia:  Segun se define en el Anexo 1.

4.2 Posibilidades de recepcion

Recepcion y posibilidades de presentacion de toda la informacion contenida en las llamadas enumeradas en el § 4.1, mas
todas las llamadas de retransmision de socorro excepto las que tengan el especificador de formato "llamada de zona
geografica", todas las llamadas de acuse de recibo de socorro y las llamadas "incapaz de cumplimentar".
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5 Clase E (solo para ondas hectométricas y/o decamétricas)
5.1 Posibilidades de transmision
5.1.1 Especificador de formato: Llamada de socorro

Llamada a todos los barcos
Llamada a estacion individual.

5.1.2 La identificacion numérica de la estacion llamada (direccion).
5.1.3 Categoria: Socorro

Urgencia

Seguridad

Rutina.
5.1.4 La autoidentificacion (insertada automaticamente).

5.1.5 Mensajes

5.1.5.1 Para las llamadas de socorro:

Mensaje 1:
Mensaje 2:
Mensaje 3:
Mensaje 4:

Naturaleza del socorro; por defecto, socorro no definido
Coordenadas del lugar de socorro
Hora de la tltima actualizacion de la posicion

Tipo de comunicacion subsiguiente: H3E o J3E.

5.1.5.2 Para todas las demas llamadas:

Primer telemando: J3E telefonia

Incapaz de cumplimentar
Ninguna informacion

Segundo telemando: Ninguna informacion

Informacion de frecuencia/canal: Canal de trabajo en ondas hectométricas/decamétricas, en ondas

hectométricas, por defecto a 2182 kHz para las llamadas de urgencia y
seguridad.

5.1.6 Caracter de fin de secuencia:  Segun se define en el Anexo 1.

5.2 Posibilidades de recepcion

Recepcion y posibilidades de presentacion de toda la informacion contenida en las llamadas enumeradas en el § 5.1, mas
todas las llamadas de retransmision de socorro que tengan el especificador de formato "llamada de zona geografica",
todas las llamadas de acuse de recibo de socorro y todas las llamadas "incapaz de cumplimentar".




	RECOMENDACIÓN UIT-R M.493-10 - SISTEMA DE LLAMADA SELECTIVA DIGITAL PARA EL SERVICIO MÓVIL MARÍTIMO
	ANEXO 1 - Características del equipo de uso general
	1 Consideraciones generales
	2 Formato técnico de la secuencia de llamada
	3 Serie de puntos y puesta en fase
	4 Especificador de formato
	5 Dirección
	6 Categoría
	7 Autoidentificación
	8 Mensajes
	9 Fin de secuencia
	10 Carácter de comprobación de errores
	11 Tentativa de llamada de socorro
	12 Alarma acústica
	ANEXO 2 - Clases de equipo
	1 Clases
	2 Los requisitos técnicos de los equipos de las clases B, D y E
	3 Clase B (sólo para ondas hectométricas y/o métricas)
	3.1 Posibilidades de transmisión
	3.2 Posibilidades de recepción

	4 Clase D (sólo para ondas métricas)
	4.1 Posibilidades de transmisión
	4.2 Posibilidades de recepción

	5 Clase E (sólo para ondas hectométricas y/o decamétricas)
	5.1 Posibilidades de transmisión
	5.2 Posibilidades de recepción


